Terminologia de los instrumentos para medida de presion

Normas subyacentes
DIN 16086, 1EC 61298-2

Tipos de aparato Clases de medicion de presién

Sensor de presion Medicion de presion diferencial

Membrana con elementos cuyas propiedades fisicas cambian en  Medicion de la diferencia de presién de dos presiones distintas. El
caso de deformacion de la membrana (por ejemplo, galgas de ten-  aparato de medicidn tiene dos conexiones de presién distintas.

sién cuya resistencia se modifica).

Medicion de presion absoluta
Transmisor de presion Transductor de presién El resultado de medicion es siempre la desviacion al punto cero abso-
Transductor de medicién para la conversion de la presién que sevaa  luto (vacio).
medir en una sefal de salida analdgica y/o digital, definida o norma- ~ P.ej. 4 mA = 0 bar (=vacio); punto cero (PC): 0 bar
lizada.

Medicion de presién relativa DIN 16086: sobrepresion
Transductor de presion El resultado de medicién es siempre la desviacién a la actual presion
Sensor de presion con conexion de proceso y conexion eléctrica (p.ej.  atmosférica absoluta.
conector), pero sin transformacién en sefial eléctrica normalizada  P.ej 4 mA = 960 mbar (= presién atmosférica); punto cero (PC): 0
como en un transmisor de presién. bar
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Terminologia de los instrumentos para medida de presion

Caracteristicas principales

Rango de medicion de presién nominal

Rango entre los limites inferiory superior de la cantidad medida (pre-
sién de funcionamiento). En este rango se incluye la precisién pre-
configurada.

Span de medicion
Diferencia algebraica entre los valores limite superior e inferior de un
rango de medicién determinado.

Sobrepresion Max. presion de trabajo

La maxima presién indicada por el fabricante a la que el transductor
de presién se adecua mecanicamente a la maxima temperatura. Has-
ta esta presidn, el transformador de presion puede cargarse sin que
se hayan modificado las propiedades de medicién garantizadas tras
el retorno al rango de medicién. Sin embargo, no existe ninguna re-
lacion clara entre la presién y la sefial de salida en el rango entre
presion nominal y sobrepresion.

Presion de rotura

Valor de presién (estatico) que provoca un dafio permanente en el
aparato de medicién. El aparato no debe romperse hasta esa presién
y no sale ninguna sustancia a medir.

Ejemplo

Max. precision
(méximo) 100% de todos los instrumentos cumplen el valor de medi-
cién maximo.

No linealidad

La maxima desviacién de la curva caracteristica efectiva de una linea
de referencia ideal. La linea de referencia puede definirse como ajuste
del punto limite, como BSL o como BSL por 0.

Especificaciones: no linealidad, histéresis
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BSL Best Straight Line
La linea de referencia segtin BSL o el ajuste de valor minimo se esta-

Rango: 0....100 bar salida: 4... 20 mh blece de forma que se reduzcan todo lo posible las desviaciones maxi-
out Sensor: capa fina de acero  Precision: 0.3% FS, NLH (BSL por 0) . g . P
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Terminologia de los instrumentos para medida de presion

BSL por cero

BSL por cero (también BSL/0) tiene como requisito adicional para el
ajuste del valor minimo que la linea recta vaya a través de cero resp.
al punto de inicio.

Especificaciones: precision NLH (BSL por cero)
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No linealidad segun el ajuste de punto limite

La recta de referencia se desplaza a través del punto de inicio y punto
final de la curva caracteristica. La no linealidad designa las maximas
desviaciones de estas rectas.

Histéresis

Propiedad de un aparato para emitir distintos valores de salida en
relacion a sus valores de entrada y que dependen del sentido de ac-
tuacion en el que se han establecido los valores de entrada (segtn
IEC 61298-2).

Histéresis de presion
Diferencia que aparece a la misma presion entre mediciones en sen-
tido de presidn creciente y a continuacién decreciente.

Histéresis de temperatura
Modificacién méxima del punto cero y span de la salida de sefial de
presion tras ciclo de temperatura fijado por encima del rango de tem-
peratura de funcionamiento.

NLH No linealidad e histéresis

Méxima desviacion de la curva caracteristica ideal (BSL, BSL/0 o punto
limite). En los manémetros se indica al mismo tiempo la no lineali-
dad y la histéresis de presién a temperatura constante.
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Precision DIN16086: desviacion de medicion

La precision definida en la norma DIN 16086 con desviacién de medi-
cion (a 25°C temperatura de referencia) incluye todas las desviaciones
a causa de no linealidad, histéresis, no repetibilidad, errores de punto
cero (inicio de rango de medicion) y span (valor final rango de medi-
cion). Los errores de punto cero y span incluyen también la inseguri-
dad de medicién del ensamblaje para calibracion.
Reproducibilidad DIN 16086: no repetibilidad

Desviacion de sefiales de salida con las mismas sefiales de entradas
en idénticas condiciones de uso (fijadas).

Coeficiente de temperatura TK
Modificacion de valor de medicién del punto cero y span debido a
cambios de temperatura.

Estabilidad duradera Deriva de larga duracion

La modificacidn de la precision por oxidacion en determinadas condi-
ciones de referencia durante un tiempo especifico, normalmente
1 afio.

TFB Frecuencia total de errores

Total de errores (raiz de la suma de los cuadrados de las desviaciones)
mediante desviacion de medicidn (precision) e influencia de la tem-
peratura (coeficiente de temperatura TK). La influencia de la tempera-
tura aparece indicada en los datos de Trafag normalmente mediante
un rango superior al especificado en la norma (-10...+60°C).
Mientras que la DIN 16086 afiade una estabilidad duradera superior
aun afo, las indicaciones de Trafag son vélidas por razones obvias en
condiciones Ex Works.

Precision de escala
En presostatos: desviacién ocasionada por el ajuste manual del punto
de conmutacion mediante la indicacidn (escala),

Datos eléctricos

Seiial de salida
Sefal eléctrica que emite el valor de la magnitud de medicién para su
posterior procesamiento.

Tiempo de subida Respuesta de escalén

Tiempo que necesita una sefial de salida tras la modificacién por in-
cremento de la presion para aumentar su valor final de 10% a 90% y
que resulta del cambio de presion.

Punto cero PC
Sefal de salida en estado de despresurizacion (P
bar (P

,p-ej.4mAal

ml'n)

ml'n)
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Terminologia de los instrumentos para medida de presion

Valor final VF
Sefal de salida del madximo valor de presién en el rango de presién
nominal (P ), p.ej. 20 mAa 100 bar (P

méx) ma’x)'
Span S

Valor final (VF) - Punto cero (PC) = Span (S)

P.ej Span (S) = (VF) 20 mA- (PC) 4 mA =16 mA

Diferencia de conmutacién Presostatos

Rango entre la conexion y desconexién del microinterruptor en pre-
sostatos.

Ejemplo:

X...X'= valor ajustable

X- X = valorno ajustable; se desplaza proporcional a la presion nominal
X = valor fijo

Limitador Presostatos
Presostato para restablecimiento manual del microinterruptor.

Condiciones ambientales

Temperatura de medios
Rango de temperatura permitido del medio de medicion.

Temperatura de funcionamiento Temperatura ambiente

Rango de temperatura en el que el aparato de medicién cumple sus
especificaciones. En determinados aparatos la electronica es més sen-
sible a la temperatura que el elemento sensor, por lo que puede ocu-
rrir que la maxima temperatura ambiente del aparato sea inferior que
la temperatura de medios permitida.
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Temperatura de almacenamiento

Rango de temperatura en la que el aparato de medicién puede alma-
cenarse o transportarse sin modificaciones permanentes de las pro-
piedades de medicion.

Tipo de proteccion
Proteccidn contra la humedad y el polvo segun clases IP de acuerdo
con EN 60529.

Proteccion EMV

EMV Compatibilidad electromagnética

Propiedad de un aparato para funcionar en un entorno con perturba-
ciones electromagnéticas y no influir de manera indebida en ese en-
torno (al que también pertenecen otros dispositivos).

Inmisién
Resistencia a perturbaciones frente a factores de perturbacién electro-
magnéticos externos.

Emision
Emision de perturbaciones de factores de perturbacion electromag-
néticos.

Surge
Resistencia a interferencias contra picos de tension unipolares debido
a sobrepresiones ocasionadas por maniobras o rayos.

Réfaga
Resistencia a perturbaciones contra transitorios eléctricos rapidos y
regulares.
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